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(B) Colori della Matematica, Edizione Azzurra, vol. 2, di Sasso L., Petrini (2018), 

ISBN9788849422191.

1.  Ripasso: il calcolo letterale

Monomi e operazioni con i monomi. MCD e mcm di monomi. Divisibilità tra monomi; divisione tra

monomi e condizioni per la divisione. Polinomi e grado di un polinomio. Operazioni con i 

polinomi. Divisione a destra di un polinomio per un monomio, condizione per divisibilità 

polinomio/monomio. Prodotti notevoli: quadrato di un binomio, quadrato di un trinomio, somma 

per differenza di due termini, cubo di un binomio, somma e differenza di due cubi. Applicazioni del 

calcolo algebrico alla risoluzione di problemi numerici, di realtà, di geometria (calcolo di aree e 

volumi). Scomposizioni di polinomi. Polinomi riducibili e irriducibili. Metodi di scomposizione: 

raccoglimento a fattore comune parziale/totale; uso dei prodotti notevoli; trinomi particolari. Uso 

combinati dei metodi di scomposizione. Algoritmo generale per la scomposizione di un polinomio.

Manuale A: unità 4, 5, 6.

2. Introduzione alla geometria del piano 

Introduzione alla geometria razionale. Il metodo assiomatico-deduttivo: concetti primitivi, 

definizioni, assiomi, teoremi. Il teorema: ipotesi e tesi. Punto, retta, piano. Assiomi di appartenenza. 

Assioma d'ordine. Fascio proprio di rette. Figura geometrica, semiretta, segmento, poligonale e loro

proprietà. Figure convesse e concave. Assioma di partizione del piano per mezzo di una retta. 

Semipiani e angoli. Notazione per gli angoli. Proprietà degli angoli e angoli notevoli. Poligoni e 

relativi elementi. 

Manuale A: unità 11.

1



3. La congruenza 

Introduzione al concetto di congruenza tra figure geometriche. Congruenza e uguaglianza. 

Movimento rigido. Assiomi di congruenza. Assioma del trasporto di un segmento. Poligoni regolari.

Confronto tra segmenti. Somma, differenza, multipli e sottomultipli di un segmento. Assioma della 

somma di segmenti. Divisibilità di un segmento. Punto medio. Congruenza e angoli. Assioma del 

trasporto di un angolo. Confronto tra angoli. Somma, differenza, multipli e sottomultipli di un 

angolo. Assioma della somma di angoli. Angoli retti, acuti, ottusi, complementari, supplementari, 

esplementari. Angoli complementari ad angoli congruenti sono congruenti (d). Angoli opposti al 

vertice sono congruenti (d). Che cosa è una dimostrazione. Enunciato di un teorema, ipotesi, tesi, 

dimostrazione. Primi esempi di dimostrazione. Importanza della giustificazione di ogni passo della 

dimostrazione. 

Manuale A: unità 12  .

4. I triangoli 

Introduzione ai triangoli. Relazioni tra lati e angoli e relativa terminologia. Classificazione dei 

triangoli in base ai lati/angoli. Elementi notevoli di un triangolo: mediane, bisettrici e altezze. 

Definizione di triangoli congruenti. Il significato dell'avverbio "ordinatamente". Primo criterio di 

congruenza dei triangoli (LAL) e sua giustificazione in base al concetto di movimento rigido. 

Perché il primo criterio è un assioma. Il secondo criterio di congruenza dei triangoli (d). Le 

dimostrazioni per assurdo. Proprietà del triangolo isoscele e relativi corollari (d). Teorema inverso: 

un triangolo con due angoli congruenti è isoscele (d). Terzo criterio di congruenza dei triangoli (d). 

Dimostrazioni con i tre criteri di congruenza dei triangoli. Dimostrazioni per assurdo. Primo 

teorema dell'angolo esterno e suoi corollari (d). Relazione tra angoli e lati di un triangolo e suoi 

corollari (senza dim.). Disuguaglianza triangolare (senza dim.) e sue applicazioni. 

Manuale A: unità 13  .

5. Equazioni di primo grado

Introduzione alle equazioni. Definizione e classificazione delle equazioni. Dominio e insieme

delle soluzioni di un'equazione. Equazione impossibile, determinata, indeterminata. Identità. 

Equazioni equivalenti. Legge di monotonia e legge di cancellazione. I principi di equivalenza delle 

equazioni: formulazione e giustificazione. Regole derivate dai principi di equivalenza (regola del 

trasporto, regola del cambiamento di segno etc.). Grado di un'equazione in forma polinomiale. 

Equazioni di primo grado in forma normale. Algoritmo generale di risoluzione per le equazioni di 

primo grado nella forma a x = b. Legge dell'annullamento del prodotto. Risoluzione di un'equazione

intera di grado superiore al primo per scomposizione. Grado di un'equazione interna numerica a una

incognita e numero di soluzioni dell'equazione (senza dim.). Problemi di primo grado.

Manuale A: unità 8, eccetto il par. 5.
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6. Disequazioni di primo grado

Proprietà delle disuguaglianze e condizioni nelle quali sono valide. Disequazioni. Classificazioni 

delle disequazioni. Soluzioni di una disequazione. Differenze e analogie con le equazioni. Principi 

di equivalenza per le disequazioni. Le differenze riguardo al secondo principio rispetto alle 

equazioni. Metodo di risoluzione generale per una disequazione di primo grado. Disequazioni 

sempre verificate. Disequazioni impossibili. Particolari disequazioni risolubili con accorgimenti o il

ragionamento. Sistemi di disequazioni. Determinare la soluzione di un sistema di disequazioni per 

via grafica. Applicazione delle disequazioni lineari alla risoluzioni di semplici problemi.

Manuale A: unità 9, eccetto il par. 6.

7. Rette perpendicolari e rette parallele

Rette perpendicolari. Costruzione della retta perpendicolare a una retta data per un punto P (caso 

del punto appartenente alla retta e caso del punto non appartenente alla retta) con dimostrazione 

dell'esistenza. Unicità della retta (senza dim.). Asse e proiezione ortogonale. Proiezione ortogonale 

di un punto su una retta (d). Proiezione ortogonale di un segmento. Distanza punto-retta. Rette 

parallele. Esistenza della retta parallela a una retta data (costruzione e dim. per assurdo). Assioma 

dell'unicità. Proprietà della relazione di parallelismo. Angoli formati da due rette tagliate da una 

trasversale: angoli alterni interni, alterni esterni, corrispondenti, coniugati interni, coniugati esterni. 

Criterio di parallelismo tra due rette (d). Teorema inverso (d). Secondo teorema dell'angolo esterno 

e suoi corollari (d). Somma degli angoli interni di un triangolo (d). Secondo criterio generalizzato di

congruenza dei triangoli (d). Applicazione dei teoremi studiati alla dimostrazione di nuovi teoremi e

alla soluzioni di problemi geometrici. Esempi di dimostrazioni per assurdo. Distanza tra due rette 

(d). Somma degli angoli interni di un un poligono convesso (d). Somma degli angoli esterni di un 

poligono convesso (d). Criteri di congruenza per i triangoli rettangoli. Criterio dell'ipotenusa e del 

cateto (d).

Manuale A: unità 14, par. da 1 a 5.

8. Quadrilateri e loro proprietà

Quadrilateri: terminologia (lati consecutivi, opposti etc.). Trapezi: definizione e classificazione.

Proprietà dei trapezi: gli angoli adiacenti ai lati obliqui sono congruenti (d). Proprietà dei trapezi

isosceli: angoli alla base e diagonali (d). Condizioni sufficienti affinché un trapezio sia

isoscele (d). Parallelogramma: definizione, centro, diagonali e altezze. Teorema delle proprietà del

parallelogramma (d). Criteri per individuare quadrilateri che sono parallelogrammi (d.). Alcuni 

controesempi interessanti. Definizioni di rettangolo, rombo, quadrato. Proprietà di rettangolo, 

rombo e quadrato (d). Condizione sufficiente affinché un parallelogramma sia un 

rettangolo/rombo/quadrato (d) e relativi controesempi. Condizioni necessarie e/o sufficienti per i 

vari tipi di quadrilatero. Fascio improprio di rette e trasversali. Punti e segmenti corrispondenti su 

un fascio improprio di rette. Piccolo teorema di Talete (d) e suo corollario (d). Teorema dei punti 

medi (d). Applicazione del piccolo teorema di Talete e corollari a problemi di calcolo numerico e 

dimostrazione.

Manuale A: unità 15.
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9. I radicali

Introduzione ai radicali. Insiemi numerici: N, Z e Q. Giustificazione intuitiva dell'esistenza di 

numeri non razionali. Numeri irrazionali e numeri reali. L'insieme R. N e Z sono discreti. Q e R 

sono densi. R è completo. Definizione di radice quadrata di un numero non negativo. Definizione di

radice quadrata/cubica. Esistenza e unicità della radice quadrata/cubica in R. La radice quadrata di 

numeri che non sono quadrati perfetti. Estensione della definizione a radice n-esima. Calcolo con le 

radici n-esime. Radicando, indice e radicale. Condizioni di esistenza sul radicando di un radicale di 

indice pari/dispari. Segno di un radicale: distinzione tra radicali con indice pari e con indice dispari. 

Proprietà invariantiva dei radicali (d). Applicazione della proprietà invariantiva: riduzione di 

radicali allo stesso indice; confronto tra radicali; semplificazione di radicali. Semplificazione di 

radicali, anche contenenti espressioni algebriche con lettere. Moltiplicazione e divisione di radicali 

con stesso indice e con indice differenti. Potenza di un radicale e radice di un radicale. Somma 

algebrica di radicali. Trasporto fuori dal segno di radice. Condizioni per il trasporto di un fattore 

fuori dal segno di radice. Trasporto sotto il segno di radice. Trasportare un numero negativo sotto il 

segno di radice. Espressioni con i radicali. Razionalizzazione del denominatore di un radicale: caso 

del singolo radicale quadratico, caso della somma/differenza di due radicali quadratici. Problemi di 

geometria risolubili con espressioni irrazionali. Equazioni e disequazioni a coefficienti irrazionali. 

Necessità di razionalizzare il denominatore della soluzione. Richiamo sulla definizione di valore 

assoluto. Il problema del segno nei radicali di indice pari. Semplificazione di un radicale di indice n 

con radicando di esponente n. Potenze con esponente razionale positivo e negativo e loro 

definizione.

Manuale B: unità 1.

10. Sistemi lineari a due incognite

Introduzione ai sistemi lineari. Equazioni di primo grado a due incognite e loro soluzioni. Sistema 

di equazioni. Sistema lineare in due incognite. Coppia ordinata di valori reali come soluzione di un

sistema. Sistema determinato, indeterminato, impossibile. Sistema intero e frazionario. Forma

normale per un sistema lineare. Metodo di sostituzione. Sistemi lineari: sistemi indeterminati e 

sistemi impossibili. Metodo del confronto. Metodo di addizione/sottrazione e sua giustificazione. La

scelta dei coefficienti moltiplicativi. Criterio dei rapporti dei coefficienti (senza dim.) e sua 

applicazione. Sistemi lineari in tre incognite: metodo di sostituzione; metodo di addizione e 

sottrazione. Problemi di vario genere risolubili con sistemi lineari a due e a tre incognite.

Manuale B: unità 2, par. 1, 2, 3, 4, 6, 7.

11. Introduzione al piano cartesiano

Piano cartesiano, assi cartesiani, coordinate cartesiane. Formula per determinare la distanza tra due 

punti: casi particolari e caso generale. Punto medio di un segmento in un piano cartesiano. Uso di 

distanza e punto medio per risolvere problemi di geometria.

Manuale B: unità 3, par. 1, 2, 3.

La lettera d tra parentesi indica che del teorema è richiesta la conoscenza della dimostrazione.
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